Wissenschaftliche Hilfskraft (HiWi): Unterstlitzung des Roboterpraktikums

g Thema N

Am Lehrstuhl fur Informationstechnik mit dem Schwerpunkt
Kommunikationselektronik (LIKE) findet halbjahrlich das
Roboterpraktikum statt. Aktuell wird das Praktikum mit der ROS-
Version ,Kinetic Kame* auf Ubuntu 16.04 durchgefihrt. Jetzt méchten
wir auf die nachste LTS-Verision ,Melodic Morenia“ und Ubuntu 18.04
umsteigen. Fir den Umstieg suchen wir nach Unterstiitzung durch
einen HiWi. Des Weiteren soll bei Bedarf die wochentliche
Durchfiihrung des Praktikums unterstutzt werden, das neben den
Anwesenheitstermin auch das Vorbereiten der Turtlebots, Aufsetzen
der USB-Sticks und die Pflege von Skript, Code-Templates und
Doctests umfasst.

Aufgaben:

= Umzug des Praktikums zu ROS ,Melodic Morenia“ und Ubuntu

18.04; Unterstutzung bei: Turtlebots vorbereiten, USB-Sticks Voraussetzungen

aufsetzen, Pflege Skript, Templates, Doctests

J = Praktikum idealerweise schon absolviert
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